
Branche ton Servo 
avec ARDUINO !!

Voici un p’tit tuto pour simuler ton 
futur montage Arduino avec 

Tinkercad®



Étape 1 : Lancer Tinkercad depuis son navigateur Internet 

Cliquer à droite pour se connecter, puis sur Circuit dans le bandeau à gauche et 
enfin sur le bouton “Créer un circuit”
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Étape 2 : Importer les éléments du montage 

Sur cet écran, vous pouvez laisser les composants de base sélectionnés.
Sur le bandeau de droite, vou trouvez les composants à importer.



Étape 3 : Importer le microcontrôleur Arduino UNO 

En faisant défiler le bandeau de droite, vous trouverez le microcontrôleur 
Arduino UNO. Insérez le au montage (cliquer-glisser)



Étape 4 : Importer le Servomoteur SG90 

Puis, de la même manière, vous trouverez le servomoteur SG90 (appelé aussi 
Micro Servo). Insérez le également au montage (cliquer-glisser)



Étape 5 : Relier l’ensemble avec des câbles électriques

Vous pouvez maintenant relier chaque broche ou “prise” du Servomoteur à l’Arduino, en 
cliquant dessus. Pensez également à changer la couleur des câbles. Relier le Servomoteur à 

l’Arduino comme indiqué sur le schéma (bornes 5V, GND et “entrée” 2)



Étape 6 : Ouvrir le menu de “codage”

Cliquer sur le menu Code à droite puis sélectionner le “texte” (ici nous allons écrire le code 
en langage C mais il est possible de programmer en bloc Scratch comme vu à l’écran)



Étape 7 : Rentrer le code pour tester le fonctionnement

Enfin, importez le code que vous aurez conçu ou qui vous aura été fourni puis cliquez sur 
“Démarrer la simulation”


